
Список основных обозначений

Матрицы обозначены полужирными заглавными буквами, векторы — полужирными
прописными буквами, индексные множества — каллиграфическими буквами, фунда-
ментальные множества — инверсными буквами, дисперсия и матожидание — рубле-
ными буквами.
R — множество действительных чисел
N — множество натуральных чисел
E — математическое ожидание случайной величины
D — дисперсия случайной величины
x— набор свободных переменных, многомерная случайная величина x = [x1, ..., xj, ..., xn]

T ∈
Rn

y — вектор зависимых переменных, y = [y1, ..., yi, ..., ym]
T ∈ Rm

xi — i-й объект выборки, реализация многомерной случайной величины x, xi ∈ Rn

χj — реализации j-й свободной переменной, признак, χj = [x1j, ..., xmj]
T ∈ Rm

X — матрица плана, X = [xT
1 , ...,x

T
m]

T, X = [χ1, ...,χn]

D — выборка, множество пар {(xi, yi)| i = 1, ...,m}, также D = (X,y)

I — множество индексов элементов выборки (объектов)
B — множество индексов опорных объектов, B ⊂ I
J — множество индексов свободных переменных (признаков)
A — множество индексов активных признаков, A ⊂ J
XA — подмножество признаков, заданное индексным множеством A
m — число зависимых переменных, размерность пространства зависимых перемен-
ных, m = |I|
n — число свободных переменных, размерность пространства свободной перемен-
ной, n = |J |
f — регрессионная модель, f = f(w,x), по определению f : (w,x) 7→ y

f — вектор значений регрессионной модели, f = [f(w,x1), ..., f(w,xm)]
T,

вектор-функция f(w,X) 7→ y

w — вектор параметров w = [w1, ..., wn]
T модели

ε — многомерная случайная величина ε = [ε1, ..., εm]
T, вектор регрессионных остат-

ков ε̂
σ2
ε — дисперсия элементов многомерной случайной величины ε, описываемых ковари-
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ационной матрицей σ2
εI

A−1 — ковариационная матрица многомерной случайной величины w

B−1 — ковариационная матрица многомерной случайной величины y

J — матрица Якоби функции f с элементами Jij =
[
∂f(w,xi)

∂wj

]
, i ∈ I, j ∈ J

S — функция ошибки, S = S(w), полный вариант S = S(w|D, f) при заданной вы-
борке D и фиксированной модели f(w,x)
∇S — градиент функции ошибки S(w) в пространстве параметров W 3 w, ∇S(w) =[
∂S(w)
∂wj

]
, j ∈ J

H — матрица Гессе функции f с элементами Hij =
[
∂2S(w)
∂wj∂wk

]
, j, k ∈ J , H = ∇2S(w)

g — порождающая функция, g = g(w, ·)
G — множество порождающих функций, G = {g}
F — множество индкутивно-порожденных регрессионных моделей, F = {f}
[·] — элементы матрицы или вектора, например: матрица X = [xij], вектор y =

[y1, ..., ym]
T

‖ · ‖ — евклидова норма вектора ‖ · ‖2, если нижним индексом не указано иное
〈·, ·〉 — скалярное произведение двух векторов
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